App Alpha 1

Manual del usuario



Primeros pasos



01 Obtenerla App Alpha 1l

Para controlar el robot desde tu teléfono, descérgate la app "Alpha 1"y podras conectarlo
con su robot.

i0S:
Activa la App Store en tu iPhone, u otro dispositivo con sistema operativo iOS, para localizar
y descargar la app "Alpha 1".

O entra en la URL http://www.ubtrobot.com/app.asp desde el navegador de tu teléfono
para instalarla.

Android:

Activa "Android Play" o la "Android Store" en los dispositivos con sistema operativo Android
para localizar y descargar "Alpha 1".

O entraen la URL http://www.ubtrobot.com/app.asp desde el navegador de tu teléfono
parainstalarla.

Registrarse usando tu cuenta Ubtech

Tu cuenta Ubtech se puede usar para acceder a los productos siguientes: la app "Alphals",
laapp "Alpha 2", laapp "JIMU", y la "Vapp".

Enlaapp "Alpha 1", podras usar tu "numero de teléfono", tu "correo electrénico" o la "cuenta
de un tercero" para registrar una cuenta Ubtech.

Podras iniciar sesion en nuestros productos inmediatamente después de registrarte.

También podras experimentar con nuestra app "Alpha 1" sin registrarte.
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02 Vincular, buscary conectar

Notas importantes sobre la vinculacién

* Cuando uses el robot por primera vez, seras alertado del proceso de vinculacion.

* El proceso de vinculacion te permite vincular tus datos de cuenta a tu robot, asignandole
tu propiedad.

* Paravincularte con robots distintos del Alpha, puedes entrar en la pagina de informacion
del robot para vincularte a él a continuacion.

* Cada robot solo se puede vincular a un usuario, y las operaciones de vinculacion no
afectardn a otros usuarios que usen el robot.

* En un momento determinado, Cada robot solo se puede conectar a un usuario.

Proceso de vinculacion

[Escanear el codigo QR]:

1.Después deiniciar sesién enlaapp "Alpha 1" por primera vez, aparecera el asistente
de vinculacion, permitiendo que los usuarios puedan seleccionar "Vincular" para iniciar
el proceso de vinculacion.

2.Enla pagina "Escanear cddigo QR", escanea el cddigo QR indicado sobre el paquete
paravincularte a tu robot.

[Introducir el nimero de serie (SN)]:

1.El usuario también puede elegir "Seleccionar otro modo de vinculacién" en la pagina'
Escanear cédigo QR" para entrar en la pagina "Vincular SN".

2.Introduce correctamente el SN que aparece indicado en la parte trasera del robot para
vincular correctamente el robot.



02 Vincular, buscary conectar

Buscar
Laapp "Alpha 1" te ofrece las siguientes opciones para escanear el robot:

Buscar después de vincular:
La app entra directamente en la padgina "Buscar" una vez esté vinculado correctamente.

Buscar desde la pagina de inicio:

Siaun no hasiniciado sesién, puedes hacer 'clic' en la opcion "Buscar" en la pagina de
inicio de la app, para buscary conectarte al robot.

Buscar cuando se afiada el robot:

Una vez conectado el robot, el usuario puede tocar sobre la barra de navegacion para
acceder ala "Lista de dispositivos" y a continuacidn, tocar sobre "Buscar" para entrar
en la pagina "Conectar".

Conectar

Unavezen lapagina"Buscar", laapp usara la funcion Bluetooth para localizar los
dispositivos que estén préoximos.

Cuando encuentres un Alpha, aparecera laimagen, el nombre del modelo y la direccion
MAC, con lo que podras identificar rapidamente tu Alpha.

Conectado correctamente
Cuando el Alpha esté conectado, sus ojos parpadearan en azul.
Enla pdginadeiniciode laapp apareceralaimagen del Alphay sucarga de bateria,

y las paginas "Tabla de acciones", "Temporizador"y "Mando de control" mostraran
diferentes accionesy contenidos dependiendo del robot al que te hayas conectado.



02 Vincular, buscary conectar

Posibles razones de un fallo de conexidn

No estd encendido:
Enciende el interruptor situado en la parte trasera del robot y el indicador de los ojos
apareceraen su estado normal.

Demasiada distancia entre el robot y el teléfono.
Elrobot debe estar a menos de 5 m del teléfono.
Lafuncion Bluetooth del teléfono no estd activada.



03 Manejo del robot

La "lista de dispositivos" aparecerad tocando sobre la barra de navegacién, en la parte
superior de la pagina de inicio. Desde aqui, los usuarios pueden manejar sus robots.
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03 Manejo del robot

Very configurar lainformacion basica del robot

Enla "Lista de dispositivos", toca sobre elicono del robot para entrar en su pagina de
"Informacion”, donde podrds cambiarle del nombre.

Desconectarse del robot

Para desconectarte del robot, puede deslizar el robot correspondiente en la "lista de
dispositivos" a laizquierda y seleccionar la opcion "Desconectar”. También puedes
desconectarte cerrando sesion y saliendo de la app.

Conectarse a varios robots (iOS)

Para conectarte a varios robots, toca en la opcion "Buscar" en la "Lista de dispositivos"
para activar el proceso de escaneado. Selecciona el robot al que conectarte de |a lista
de dispositivos Bluetooth encontrados. El robot conectado se afiadird a la "Lista de
dispositivos".

Cuando estés conectado a varios dispositivos, podras usar la casilla de verificacion de la
"Lista de dispositivos" para controlar simultdaneamente varios robots o cambiar a otros
robots.

Los robots conectados pero sin marcar permaneceran en reposo.

Cuando estés conectado a varios robots, en la "Lista de acciones" apareceran por defecto
las del primer robot. Cuando sincronices una accidn, la accion se sincronizara por defecto
con el primer robot. Para mostrar o sincronizar la accién con otro robot, tendrds que
cambiar al otro robot.




03 Manejo del robot

En la pagina "Temporizador de accién", puedes cambiar para ver los temporizadores de
los diferentes robots.
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Conectarse a otro robot (Android)
Un dispositivo solo se puede conectar a (1) robot simultdaneamente.

Para conectarte a otro robot, toca en la opcion "Buscar" en la "Lista de dispositivos"
para activar el proceso de escaneado. Una vez se conecte el robot, el robot anterior
se desconectara. Al mismo tiempo, el historial de conexidén aparecerd enla "Lista de
dispositivos".




04 Tabla de acciones

Una de las caracteristicas del Alpha es la accidn flexible. Ademds de hacer que el robot
ejecute las acciones que tiene configuradas, también puedes descargar acciones desde
la "Biblioteca de acciones" y sincronizarlas al robot para permitir que las ejecute.

Ver latabla de acciones eSS

Tabla de acciones

La "Tabla de acciones" estd organizada en "Acciones
locales" (tarjeta SD), "Acciones descargadas" y "Mis
acciones".

Las "Acciones locales" (tarjeta SD) se pueden dividir
en "Acciones basicas" "Musicay baile" y "Cuentosy
fabulas" dependiendo del tipo de accidn.

Las "Acciones descargadas" muestran acciones
descargadas desde la "Biblioteca de acciones" por un
usuario, quien podra manejar las acciones descargadas
en su teléfono. Esto incluye ver el estado de la descarga,
comprobar los detalles de la acciény la sincronizacion
con el robot.

Mis nuevi




04 Tabla de acciones

Ejecutar unaacciénindividual

Se puede seleccionar directamente una accion de las "Acciones locales" (tarjeta SD)
para que la ejecute el robot. Las acciones descargadas pero no sincronizadas con el
robot no se pueden ejecutar.

Cuando el robot esté ejecutando una accion, en la seccién inferior de la pagina aparece
la "Barra de control de la accion" que permite el control sobre el robot, e incluye "Pausa
/Continuar", "Parar", "Fallo de alimentacion", "Apagar LED", "Volumen"y "Bucle".

Pausa o Fallo de Bucle Activado
/Continuar Initializing| |3limentacién| | /Desactivado

Boton Control deslizante Indicador del sistema

volumen de volumen de gobierno Activado
/Desactivado



04 Tabla de acciones

En bucle

Enla"Barra de control de la accion" toca sobre "Bucle" para activar la ejecucion de la
accion en bucle. A continuacion, podrds entrar en la pagina "Seleccionar accién en
bucle" para seleccionar una accion individual o varias acciones para ejecutar enlazadas.
El bucle se ejecuta después de seleccionary confirmar. Vuelve a tocar sobre el botdn
"Bucle" para salir de la accién enlazada.

También puedes seleccionar otras acciones en la "Tabla de acciones" para salir de |a
accion enlazada.

El"Bucle" se desactivay el nimero de acciones enlazadas apareceenla
esquina superior derecha.

El"Bucle" se activay el nUmero de acciones enlazadas aparece en la esquina
superior derecha.

r:J3

Acciones descargadas

* Estd permitido que un usuario descargue acciones en su teléfono desde la biblioteca
de acciones. Estas acciones se guardaran en la app.

* El usuario no solo puede comprobara el estado y el progreso de la descarga en la pagina
"Biblioteca de acciones", sino que puede ver el mismo contenido aqui.

* El robot podrd ejecutar la accion descargada solamente cuando la accién esta
sincronizada desde el teléfono hacia la tarjeta SD del robot.




04 Tabla de acciones

Acciones nuevas

También puedes disefiar una accién para el robot. La opcién "Acciones nuevas" se
encuentra enla esquina superior derecha de la pagina "Tabla de acciones". En la
pagina "Acciones nuevas", puedes arrastrar acciones basicas hasta el drea de edicion
para combinarlas aleatoriamente en una accién nueva. Ademas puedes establecer
un numero de repeticiones para cada accién en el drea de edicién, y también eliminar
unaaccién afiadida al drea de edicion.

Después de completar un "Accién nueva", puedes darle un nombre, editar los detalles,
asignarle un tipoy afladirimagenesy videos, asi como puedes compartirla por "WeChat".
”V\/eibo",y/O HQQH.

Sincronizar acciones

* El "historial de descarga de acciones" se guarda
en "Tabla de acciones > Mis descargas". Un usuario
puede sincronizar las acciones descargadas.
La sincronizacién de la accidn se realiza a través 2
del Bluetooth, activando la funciéon Bluetooth de O Sneronizando-- (%)
su teléfono y situando el robot dentro del alcance
Bluetooth.
Desde "Tabla de acciones > Mis descargas”,
seleccione la accidn que quieres sincronizary toca
sobre el botén "Sincr" para sincronizar la accion.




04 Tabla de acciones

La app ofrece alos usuarios tres tipos de mandos de control para reflejar las
caracteristicas del robot: "Futbolistas”, "Artistas y bailarines" y "Escritores". Puedes
usar el mando de control "Futbolista" para hacer que el robot juegue al futbol, el de
"Artistay bailarin" si quieres hacerlo bailar, y el de "Escritor" si quieres que le cuente
un cuento a tus nifios.

Usar el mando de control

Selecciona el mando de control deseado para entrar en la pagina de control, y toca
sobre el botdn correspondiente para que el robot ejecute la accion relacionada.
También puedes parar el robot, cambiar de mando de controly cambiar el robot a
controlar (i0S).

(Nombre del mando- N
OMDre ael Mando ———predeterminado Mi Robot b — Sali
de controlactivo | 1 alir |
L J J
MV actenarice
Los usuarios — e -
pueden -/ Detienela )

] acciéndel
| robot )
N _

personalizarlo
dependiendo
delmando de

\ controlusado )




05 Mando de control

Configurar el mando de control

En la pagina "Mando de control", puedes usar el conmutador para cambiar entre "Usar"y
"Ajustar". El mando de control estd en "Usar" por defecto. Puedes deslizar el conmutador
ala derecha para cambiar a "Ajustar". Aqui puedes usar el boton "Seleccionar"” para
seleccionar una accién de la "Tabla de acciones".

Cambiar de mando de control

Cuando estés usando el mando de control, puedes tocar sobre el nombre del mando
de control en la esquina superiorizquierda para entrar en la interfaz de seleccién del
mando de control. Aqui puedes cambiar de mando de control.

Mi Robot




05 Mando de control

Cambiar los objetos a controlar (i0OS)

Usando dispositivos con sistema operativo iOS se pueden controlas varios robots
simultaneamente en la pagina de "Mando de control" o cambiar para controlar otro
robot conectado.

Tocando sobre la barra de navegacidon en la parte superior de la pdgina "Mando de
control" apareceran los robots conectados actualmente. Aqui puedes seleccionar
el robot que deseas controlar con el mando de control.



06 Biblioteca de acciones

Al usarla"Biblioteca de acciones" puedes explorar mds acciones para el roboty
descargarlas atu teléfono. Ademas, podras comentary coleccionar acciones que
otros usuarios o la mismaempresa hayan posteado.

Localizar acciones

Puedes localizar una accion en la "Biblioteca de acciones" directamente o buscar por tipo
de accion. Nosotros también hemos recomendado algunas acciones para que las uses.

Ver los detalles de laaccionyy las =
operaciones
Ademds de ver las acciones de acuerdo a la - )
imageny el texto de la accién, también puedes
entraren la pagina de los detalles de la accién
para comprobar mas informacién de esa accion,
como los "Me gusta", "Comentarios", "Afladir a

favoritos"y "Compartir".

® Usuario 3

@ Usuario 2

Usuario 2

Usuario 1

€




06 Biblioteca de acciones

Acciones descargadas

Nombre de la accion
M o319

Se puede descargar una accion o desde la pagina de inicio de la "Biblioteca de acciones"
o desde la pagina de "Detalles de la accion", y las acciones descargadas se guardaran en
"Tabla de acciones > Mis descargas".

Cuando se descarga una accion, ademas de comprobar el estado y el progreso de la
descarga en la pagina "Biblioteca de acciones", también puedes ver el mismo contenido
en "Tabla de acciones > Acciones descargadas".

Un robot solo puede ejecutar una accién después de haberla sincronizado con el robot.
Para conocer los detalles, consulta "Tabla de acciones - Accion de sincronizacion'.



07 Temporizador de acciones

El temporizador de accion permite al robot ejecutar una accién regularmente.
Temporalmente, solo un (1) temporizador se puede configurar para un robot.

Ajustar el temporizador

Enla pagina "Temporizador de accién", puedes definir el nombre del temporizador,
activarloy desactivarlo, laaccién que le corresponde y su periodo de tiempo.

9:41 AM a2 m

{ awis Temporizador de acciones  Editar— Editar
temporizador

Nombre del N

temporizador

Estado del
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altemporizador

hora final del
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